Beschreibung DMIVID! m
version 2.1 14.12.2014 % pico amps

Mit dem picoamps DMMD wird sich Ihr e-Motorrad wie ein konventionelles
Motorrad fahren lassen. Kombiniert mit dem picoamps SENS-50 Stromsensor
regelt ein digitaler Signalprozessor den Motorstrom und somit das Drehmoment
in Abhangigkeit von der Gasgriffstellung. Das Verhalten des Moduls lasst sich
durch spezifische Software und Parametrierung einfach auf spezielle
Anforderungen des Fahrers anpassen.

Als Steuermodul ohne Stromsensor verwendet kann mit dem picoamps DMMD
das Ansprechverhalten lhres e-Motorrads in einem weiten Bereich an lhre
Bediirfnisse angepasst werden.

Das DMMD besitzt drei digitale Schnittstellen, mit denen bis zu 8 vordefinierte
Einstellungen ausgewahlt werden kdnnen, um die Steuerungseigenschaften
entsprechend anzupassen. Alternativ kdnnen diese Schnittstellen als
Steuerausgange verwendet werden.

Das picoamps DMMD ist verfligbar fiir 2 Spannungsbereiche:

DMMD-15: Versorgungsspannung5V...15V
DMMD-120: Versorgungsspannung10V...120V

Das Modul verfiigt Giber Sicherheitsabschaltungen bei Kabelbruch und Einbriiche
der Versorgungsspannung.
Fir den Allwettereinsatz ist es wasserdicht vergossen.

Hinweis:
Eine allgemeine Freigabe fir den 6ffentlichen Strassenverkehr besteht nicht.
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DMIMD Anwendungrals [-Regler

picoamps

Beispiel: Motorstromregelung eines Elektromotorrads (ZERO, QVR, u.s.w):

In dieser Anwendung zur Stromregelung eines elektrischen Antriebs wird der
Regelkreis mithilfe eines externen Stromsensors geschlossen. Uber die
Gasgriffstellung und eine hinterlegte anwendungsspezifische Kennlinie wird der
gewlinschte Stromwert vorgegeben. Der digitale I-Regler stellt das Ausgangssignal
zur Ansteuerung des Motorsteuergerates so ein, dass der gemessene Motorstrom
dem Vorgabewert entspricht.

Bei Gaswegnahme wird das fallende Signal sofort an den Ausgang weitergegeben,
um aus Sicherheitsgriinden ein “Nachschieben” des Motors zu verhindern.

Im Anwendungsbeispiel werden die drei universellen digitalen Schnittstellen
benutzt, um die hinterlegte Kennlinie und damit das bei Vollgas erreichbare
Drehmoment zu skalieren (s. Tabelle).

Power supply
3-fach- - Batterie
Schalter — i 0
(Zubehér) i » nE Strom-
% sensor
4 I
Gasgriff- Ly, : B si g ) Motor-
Sensor HEEL Steuergerit —|p—
MMD |

Schalter gegen GND Funktion
102 Vollgas-Drehmoment
offen offen offen 100% *)
1 von 3 Schaltern geschlossen 7%
2 von 3 Schaltern geschlossen 54%
geschlossen geschlossen geschlossen 34%

*) Standardeinstellung, ohne Schalter
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DMMD Steuerung

picoamps

Beispiel: Motorstromsteuerung eines Elektromotorrads (ZERO, QVR, u.s.w) :

In dieser Anwendung (keine geschlossene Regelschleife) wird das Eingangssignal
des Gasgriffs mit einem Algorithmus in ein entsprechendes Ausgangssignal zur
Ansteuerung des Motorsteuergerates umgewandelt. Die Charakteristik dieses
Algorithmus |3sst sich Uber die zwei Parameter Dosierbereich™) und Zeitkonstante
nach Wunsch anpassen.

Die eingestellten Zeitkonstanten kdnnen bei Bedarf durch ein “Nachfassen” mit
dem Gasgriff deutlich reduziert werden.

Bei Gaswegnahme wird das fallende Signal sofort an den Ausgang weitergegeben
um aus Sicherheitsgriinden ein “Nachschieben” des Motors zu verhindern.

Im Anwendungsbeispiel werden die drei universellen digitalen Schnittstellen
benutzt, um den Dosierbereich des Gasgriffs sowie die Zeitkonstante zu variieren

(s. Tabelle).
3-fach — Batterie
—fach- [

Schalter “p 2. 0
(Zubehor) R

Gasgriff- > i 7 B | ) Motor-

Sensor | | 2% steuergerét  |—

"~ DMMD |

Schalter gegen GND  Zeitkonstanten Gassignal | Schalter gegen GND Dosierbereich

101 [e) 0% bis 100% [sec] [OX] vom Gassignal
offen offen 3.5 (langsam) *) offen mittel 57% )
offen geschlossen 2.3 geschlossen grof 100%

geschlossen offen 15
geschlossen|geschlossen 0.8 (schnell) *) Standardeinstellung, ohne Schalter

*) Dosierbereich: Anteil des maximalen Gasgriffstellbereichs fiir 0 ... 100% Drehmoment
Zeitkonstante: Zeit, die vergeht, bis nach dem Gasgeben das Ausgangssignal den Endwert erreicht
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DMIVID Steuerungit

picoamps

Beispiel: Motorstromsteuerung eines Elektromotorrads (OSET) :

In dieser Anwendung (keine geschlossene Regelschleife) wird das Eingangssignal
des Gasgriffs mit einem Algorithmus in ein entsprechendes Ausgangssignal zur
Ansteuerung des Motorsteuergerates umgewandelt. Die Charakteristik dieses
Algorithmus |3sst sich Uber die zwei Parameter Dosierbereich™) und Zeitkonstante
nach Wunsch anpassen.

Die eingestellten Zeitkonstanten kdnnen bei Bedarf durch ein “Nachfassen” mit
dem Gasgriff deutlich reduziert werden.

Bei Gaswegnahme wird das fallende Signal sofort an den Ausgang weitergegeben
um aus Sicherheitsgriinden ein “Nachschieben” des Motors zu verhindern.

Im Anwendungsbeispiel werden die drei universellen digitalen Schnittstellen
benutzt, um den Dosierbereich des Gasgriffs sowie die Zeitkonstante zu variieren

(s. Tabelle).
Bei der OSET-Anwendung wird das DMMD vom Motorsteuergerat mit Spannung
versorgt.
3-fach ) Batterie
Schalter = 2 . g o
(Zubehor) Rt > S
=
: ga
= %2}
Gasgriff- p i s 4—. Motor-
Sensor g » :3% - Steuergerat T
'DMMD

Schalter gegen GND  Zeitkonstanten Gassignal || Schalter gegen GND Dosierbereich

101 [0) 0% bis 100% [sec] [OX] vom Gassignal
offen offen 3.5 (langsam) *) offen mittel 45% *)
offen geschlossen 2.3 geschlossen groR 80%
geschlossen offen 15
geschlossen|geschlossen 0.8 (schnell) *) Standardeinstellung, ohne Schalter

**) Dosierbereich: Anteil des maximalen Gasgriffstellbereichs fiir 0 ... 100% Drehmoment
Zeitkonstante: Zeit, die vergeht, bis nach dem Gasgeben das Ausgangssignal den Endwert erreicht
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DMMD Datenblatt™ | M

Abtastrate und Reaktionszeit:
* Aktuelle Sensor-Abtastrate: 2 kHz, aktuelle Reaktionszeit: 0,5 ms
Abtastrate und Reaktionszeit hangen vom implementierten Algorithmus ab.

Analoger Eingang (2 x):
* Eingangssignalbereich: OV ... 4.4V
* Integrierte Spannungsversorgung fiir Sensoren (maximal 4.2V, je nach
Sensorstrom)
* Sensor Typen: Hall-Gasgriff, Poti-Gasgriff, Stromsensoren, andere auf Nachfrage
« Uberwachungsfunktionen und Sicherheits-Abschaltung,
z.B. bei unzulassigem Signalwert oder Kabelbruch

PWM/Analog-Ausgang (2 x): 4 e
* Ausgangssignalbereich: OV ... 4.4V =
* Pegel und Flankenformen kénnen lber Algorithmen Power supply

und Wertetabellen definiert werden
* Interner Tiefpass zur Filterung der PWM
per Software einzuschalten
* Optionale Versorgungsspannungseingang fir DMMD

g

3 Digital
ports

Digitaler Ein-/Ausgang (3 x):

* Digitale Eingange, z.B. zur Parameterauswahl
* Digitale Ausgange, z.B. fur Steuersignale

* Interner pull-up per Software einstellbar

* Interne pull-down Widerstande optional

Analog input #2
[

Analog
output #2
]

Spannungsversorgung:

* Spannungs-Bereich: 5V ... 15V (DMMD-15)
Sicherheitsabschaltung unter 4.7V (Standardwert)

* Spannungs-Bereich : 10V ... 120V (DMMD-120)
Sicherheitsabschaltung unter 10V (Standardwert) Y A

Status LED (2 x):

Zwei LED konnen zur Anzeige von speziellen Betriebszustanden verwendet werden.

Beispiele:

* Grin: Maximalwert von Eingang 1 erreicht, Parameter weicht vom Standard ab

* Rot: Fehleranzeige und Sicherheitsabschaltung wegen Kabelbruch, Sensorsignal
oder Initialwerte unzulassig, Batteriespannung zu klein.

Analog input #1
[
Analog
output #1
[

Anordnung der Stecker an Stirnseite (Aufsicht)
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DMMD Zubehor - M

Ein-/Ausgangs-/Parameterkabel:

» Standardkabellangen 40 cm lang
mit offenen Kabelenden 4
auf der Systemseite

* kundenspezifische Stecker
auf der Systemseite 45V <L @
auf Anfrage Input g_q'gl 0
* Kundenspezifische Kabellangen GND <\_o,_§’
auf Anfrage =
45y <% > UBAT
Input (/—-og I %og _7 Signal
GND <% L (> o
Einstellungs-Schalter:
* Einzelne Lenkerschalter \_ J

* Mehrfachschalter auf Anfrage

Separater Stromsensor: SENS-50
* Strom Messbereich: 0 ... 400 A (optional bis 600 A)
* Ansprechzeit: ca. 5 us
* Versorgungsspannung: 3V ... 55V
e Temperaturbereich: -40°C ... 150°C
* Spannungsisolation Hochstrom zu Signalpins: > 600V
* Abmessungen: 30 mm x 64 mm x 15 mm
* Hochstromanschlisse: Dicke 2 mm,
AuBen-@ 22 mm, Bohrung-@ 8.0 mm
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Preisliste *

picoamps

DMMD-15

DMMD-120

Software

Zubehorkabel

Einstellungs-Schalter

SENS-50

Versorgungsspannung 5V ... 15V

Inkl. Software, ohne Kabel, bei Bestellung bitte angeben

Versorgungsspannung 10V ... 120V

Inkl. Software, ohne Kabel, bei Bestellung bitte angeben

Regelung I-typ

Gasgriffsensor Mapping individuell
Stromsensor Mapping flir Kunden-Sensor
Steuerung Pl-typ

Kundenspezifische Pl Einstellungen

Einzelkabel 40 cm einseitig besteckert flr
Eingangs-, Ausgangs- oder Parameteranschluss
(kein Stecker auf Systemseite, d.h. offene Enden)

Kabelsatz fiir OSET oder ALLTRAX-Motorsteuerung

Kundenspezifische Stecker Systemseite

Einfach- Lenkerschalter

Kundenspezifische Schalter

Stromsensor bis 400 A

* Alle Preise in € zzgl. MwSt. und Versand

Angaben ohne Gewahr, Preisdnderungen vorbehalten
Preise fur Wiederverkaufer auf Anfrage

Weitere Produkt-Varianten auf Anfrage
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19,50
19,50
auf Anfrage
19,50
19,50

5,--

20,--

auf Anfrage

24,

auf Anfrage
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